Unterschiedliche WinkelmaRe

1“ ) Der Punkt P bewegt sich von der Position (1|0) aus auf dem

P Einheitskreis. Man kann die Bewegung des Punktes auf zwei Arten
beschreiben:

-
Man gibt das Bogenma3 = des Weges an, welchen P auf

e dem Einheitskrels zuriickgelegt hat. &« kann ¢ nach Drehung
auch >27 oder <O werden)
Man gibt die Grofe o des
Winkéls an. (@ kamn %€ nach . i
Drehung aich werse >350° ode Zleschen dem Gradmal o und dem Bog?nmaﬁ X eines
<0° annehmen.) Winkels besteht folgende Proportionalitat: X a
2z 360°
Vervollstindige a | -90° | -45° | 0° | | 75° | 90° | 135° | 150° | 360° | 720°
die Tabelle: p p 3
x |- = r




